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Funciones de los botones

A M

Seleccion de funciones.
Uso de informacion.
Busqueda y seleccion de funciones.

‘ —
Seleccion de funciones e incremento
de valores.

A

Seleccion de funciones e incremento
de valores.

Reloj, Velocidad, Distancia

Conexian de satelite

Brijula

Frecuencia

3.1 Encender

3.1.1 Una vez encendido, la pantalla se

probara y las luces parpadearan, incluyendo las
de la brujula, frecuencia, distancia y velocidad.
3.1.2 Mensaje de bienvenida.

3.1.3 Se mostraré la version de coordenadas:
version GPS: XXXX

sensible.
3.2 Conexidn a satélites.

3.2.1 Una vez conectado correctamente a un satélite

se mostrara el mensaje “tenga un buen viaje”.

3.2.2Conlaconexionre* @GpSenlinea ”.0Sdela

hora (:) parpadearan (punto 1 de laimagen), si ho
existe conexién con un satélite estos quedaran fijos.
Silas letrasE, W, Sy N de la brujula estan

parpadeando, indica que se esta buscando una

conexién, una vez encontrada sélo se iluminara la letra

que indique nuestra direccion a seguir.

'| =

3.3 Mostrar frecuencia de radar.

Cuando el dispositivo recibe una sefial, la pantalla
muestra la frecuencia de radar que se recibe, si
conduce en ciudad y recibe interferencias estas
también se mostraran.

A continuacion les mostramos  los tipos de
frecuencia de radar:

1). Banda Ka (imagen 2).

2). Banda La (imagen 3).

3). Banda K (imagen 4).

4). Banda X (imagen 5).
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4.1 Seleccién de funciones del sistema
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Para entrar en las opciones de las funciones del
sistema, mantenga pulsada la tecla <M> durante 3
segundos. Luego con pulsaciones de 1 segundo en
la tecla <M> ira accediendo a los diferentes menus
de las funciones. Para guardar los cambios
mantenga de nuevo pulsada la tecla <M>, o espere
sin hacer nada durante 3 segundos para volver al
menu de inicio y guardar los cambios.

4.1.1 Ajuste de velocidad de aviso.

Pulse las teclas arriba y abajo para ajustar la
velocidad entre 0y 120 Km/h, en pasos de 10 Km/h,
por defecto viene configurado en 30 Km/h, es decir
si la velocidad de coche es inferior, y el dispositivo
descubre una onda de radar, sélo destellara, pero
no anunciara de disminuir la velocidad.

4.1.2 Ajuste de velocidad constante

Pulse las teclas arriba y abajo para ajustar la
velocidad entre 0 y 150 Km, en pasos de 10 Km/h,
por defecto viene configurado en 130 Km/h. Si su
velocidad es inferior a la programada o superior, el
dispositivo le avisara.

Puede memorizar las velocidades y descargarlas para
compartirlas con otros usuarios.

4.1.3 Ajuste de velocidad

Pulse las teclas arriba y abajo para ajustar la
velocidad entre 0y 150 Km, por defecto viene
configurado en 5 Km. Cuando la velocidad indicada
por el dispositivo y la marcada por el vehiculo no
coinciden, puede ajustar este error para igualarlos.

4.1.4 Ajustes de modo de aviso.
Use las teclas arriba y abajo para seleccionar uno de
los 3 modos disponibles:

Modo de voz y aviso:

Cuando el vehiculo se acerca a un control de radar,
le anunciar3 el tipo de camara, la velocidad limite y
la distancia restante. Si esta excediendo la velocidad
el sistema emitird un sonido de aviso y anunciara la
distancia restante al control.

Modo de voz:

Cuando el vehiculo se acerca a un control de radar,
le anunciara el tipo de camara, la velocidad limite y
la distancia restante. Si esta excediendo la velocidad
el sistema no emitira un sonido de aviso ni anunciara
la distancia restante al control.

Modo de aviso:

Cuando el vehiculo se acerca a un control de radar,
le anunciara el tipo de camara, la velocidad limite y
la distancia restante. Esté o no excediendo la
velocidad, el sistema emitira un sonido de aviso y
anunciard la distancia restante al control, hasta que
lo haya sobrepasado.



3.1.5 Memorizar coordenadas
Esta funcion le permite memorizar hasta 256
coordenadas, es sus trayectos de ida y vuelta.

4.1.6 Modo dia: este se inicia por defecto a las
08.00H AM.

4.1.7 Modo noche: este se inicia por defecto a las
06.00H PM.

4.1.8 Zona horaria: use las flechas arriba y abajo para
seleccionar su zona horaria, por defecto se
encontrara en la zona +0.

4.2 Ajustes de modo de conduccién.
-Conduccién seguray limite de velocidad.
- Deteccién de radar y limite de velocidad.
- Modo conduccién segura.

-Modo de deteccién de radar.

Para entrar en las opciones de estas funciones,
mantenga pulsada la tecla arriba durante 3 segundos,
y suelte de nuevo otros 3 segundos para ir cambiando
entre los modos descritos.

4.2.1 Indicar siempre el limite de velocidad:

Esta funcion le indica la velocidad limite del radar y la
distancia, esta funcién se puede ver interferida por
las interferencias causadas por las sefiales de
estaciones de servicio, mercados, escuelas o peajes,
de modo que debera tenerlo en cuenta si se
encuentra cerca de ellos.

4.2.2 Deteccion de radar con anuncio de limite de
velocidad:

Le anunciard solo la velocidad limite y la distancia
restante, pero no indicara interferencias causadas por
las seriales de estaciones de servicio, mercados, etc.

Flojo A Deteccion de radar baja
A Deteccion de radar media

A Deteccion de radar alta

[ Fuerte A Deteccién de radar ultra alta

4.2.3 Todos los avisos menos limite de velocidad.

Le anunciard sélo el sistema de radar y la distancia
restante, también indicara interferencias causadas por
las sefiales de estaciones de servicio, mercados, escuelas
0 peajes, pero no avisara del limite de velocidad.

4.2.4 Modo de aviso de deteccion de radar.

Le anunciard solo el sistema de radar y la distancia
restante, también indicara interferencias causadas por
las sefiales de estaciones de servicio, mercados, escuelas
0 peajes, pero no avisara del limite de velocidad.

4.3 Ajustes de sensibilidad de deteccion.

Dispone de cuatro grados de sensibilidad: muy alto, alto,
medio y bajo.

-Muy alto: el nivel de sensibilidad de deteccion es el
maximo, es indicado para la conduccion en autopista.
-Alto: el nivel de sensibilidad de deteccion es alto,
indicado para la conduccion en autopista.

-Medio: el nivel de sensibilidad de deteccion es mediano,
indicado para la conduccion en ciudad.

- Bajo: el nivel de sensibilidad de deteccién es el minimo,
indicado para la conduccion en ciudad.

Para entrar en las opciones de estas funciones, mantenga
pulsada la tecla abajo durante 3 segundos, y suelte de
nuevo otros 3 segundos para ir cambiando la potencia de
recepcion.



Detalles Rango de frec. recibida
Frecuencia de recepcion de
satélite 1.57542 Ghz +/- 1023 Mhz

Vehiculo de policia: banda X

10.525Ghz +/- 100 Mhz

Tripode: Banda K

24.125 Ghz +/- 175 Mhz

Radar LDR: Banda Ka

35.100 Ghz +/- 100 Mhz

/ehiculo de policia: banda Ka

34.700 Ghz +/- 1300 Mhz

Tripode: Banda Ka

34.300 Ghz +/- 1300 Mhz

Detector mavil de pistola

904 nm +/- 33 nm

Dispositivo antijammer:VG2

11.150 Ghz +/- 175 Mhz

Potencia de trabajo DC12V
Corriente de salida <=300mA
Temperatura de trabajo -252C/+75eC

7.1 Introduccion la funcién de memorizacion de
coordenadas.

Ademas de memorizar las coordenadas de los puntos
de control de velocidad, puede almacenar hasta un
total de 256 puntos de su interés. Una vez en la
memoria, la préxima vez que se acerque al punto
memorizado, un mensaje le avisara de que se esta
acercando a un punto guardado, y la pantalla mostrara
la cuenta atras (si el modo actual es el de limite de
velocidad, esta le serd indicada también). Una vez
pasado el punto, un sonido le avisara, y en la pantalla
se mostrara el mensaje PASS.

7.2 Como memorizar una coordenada.

7.2.1 Indicar direccién de memorizacion.

Cuando usted se encuentre llegando a las coordenadas
amemorizar y la distancia sea de unos 5 metros, pulse
M para grabar la ubicacién. Una vez hecho, un mensaje
de confirmacion se anunciara, y se mostraran las
coordenadas en la pantalla. Al cabo de dos segundos la
pantalla volvera al modo de conduccion.

Apretar

@ 5 melros antes

|+— aproximadamente —*|

m ireccion det auto —» Bl fical

7.2.2 Memorizar direccion de vuelta para las
coordenadas.

Una vez haya pasado de 3 metros el punto
memorizado pulse dos veces sobre la tecla M para
almacenar la el punto.




Una vez recogidos los datos, el dispositivo le

indicara que la direccion de las coordenadas ha sido

ajustada.
Al cabo de dos segundos la pantalla volvera al
modo de conduccion.

Despuéds de haber Apratar
a ﬁl' pasado 3 metros 4 dOG eces

M
b -

Direccidén del aule —»

Cuando se haya alejado 3 metros del punto, pulse
dos veces sobre M, una voz le confirmara que se
han recogido los datos de la direccion de vuelta, y
la pantalla mostrard las coordenadas del punto.
Al cabo de dos segundos la pantalla volvera al
modo de conduccion.

La recogida de datos puede variar dependiendo del
ajuste de la velocidad constante, por ejemplo, si la
velocidad constante programada es de 0 Km/h, el
punto recogido podré variar en unos 500 metros.
Refiérase a la tabla de variaciones de debajo para
conocer los valores.

Velocidad programada Distancia al punto
10-30 Km/h aprox.150 metros
40-60 Km/h aprox. 300 metros

00 70-80 Km/h aprox.500 metros

oanNnKm/h anrnv 7NN matrne

7.2.3 Borrar coordenadas memorizadas

Para borrar un coordenada memorizada, primero
acceda a la funcién de memorizacién, use las teclas
arriba y abajo para seleccionar la coordenada que
desea borrar, y pulse y suelte al mismo tiempo las
teclas arriba y abajo para eliminarla.

Para borrar todas las coordenadas memorizadas,
acceda primero a la funcién de memorizacién de
coordenadas, y pulse y suelte la tecla M, se
eliminaran todos los datos guardados.



Sistemas de deteccion de radar policiales Sistemas de deteccion de radar paliciales






